
                     T40xp 开发板基于 SDK 出图测试 
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1、解压 SDK 

说明：请在 linux 环境下解压，并解压在同一目录下。 

源码路径：ISVP-T40-1.1.1-20220120\software\sdk\Ingenic-SDK-T40-1.1.1-20220120\opensource 

 

 

2、编译 uboot 

make distclean  清除旧配置 

make isvp_t40xp_sfcnor 编译： 

报错： 

 
chmod –R 777  ./* 给 uboot 文件增加操作权限 

编译完成，生成 u-boot-with-spl.bin 

chmod 777 u-boot-with-spl.bin    修改权限 

 



3、编译 kernel 

说明：当前的硬件上使用的是 i2c1 和 i2c3 作为 sensor 的连接，确认是 dts 设备树配置是否

为 i2c1 ：SDA_PA17，SCK_PA18 ， i2c3 ：SDA_PA21，SCK_PA22 。（参照开发板原理图） 

路径： 

kernel-4.4.94/arch/mips/boot/dts/ingenic/shark.dts 

  

kernel-4.4.94/arch/mips/boot/dts/ingenic/t40-pinctrl.dtsi 

  

第一步:使用相对配置好的板级文件 $make isvp_shark_defconfig 

第二步：根据需求选择性编译 $ make menuconfig (默认就行) 

第三步 ：编译内核文件 $ make uImage 

如果报错，执行 $ make distclean ，然后从第一步重新开始。 

备注： 

报错 1： 

    

报错原因：把 linux 源码解压到 windows 下 然后再 copy 回 linux 丢失了软连接造成的。 

   方法: linux 下解压。 

安装：apt-get install p7zip-full 

解压 7z：使用方法：7z x file.7z 

报错 2： 



 
安装 lzop: 

sudo apt-get update 

sudo apt-get install lzop 

重新编译 make uImage 

arch/mips/boot/下生成 uImage 

 

4、制作文件系统 

4.1 配置 flag 

export CFLAGS="-O2 -muclibc" 

export CPPFLAGS="-O2 -muclibc" 

export CXXFLAGS="-O2 -muclibc" 

export LDFLAGS="-O2 -muclibc" 

export DSOFLAGS="-O2 -muclibc" 

4.2 编译 

make isvp_uclibc_defconfig 

make -j 

make install 

生成_install 

4.3 文件系统及驱动说明 

说明：建议直接使用 SDK 中的基本文件系统。 

*\ISVP-T40-1.1.1-20220120\software\sdk\Ingenic-SDK-T40-1.1.1-

20220120\resource\rootfs_720\root-uclibc-toolchain720.tar.bz2, 解压并改名到~/rootfs_uclibc 

 

先建/usr/samples 文件夹 



mkdir ~/rootfs_uclibc/usr/samples           挂载可读写文件系统 

mkdir ~/rootfs_uclibc/usr/ext 

mkdir ~/rootfs_uclibc/usr/ext/junzhen        放驱动 ko 文件 

mkdir ~/rootfs_uclibc/mnt/mtd      挂载 config 分区 

 

说明：SDK 自带 root-uclibc-toolchain720.tar.bz2 基本文件系统没有所需要的 isp 驱动。 

说明：编译驱动参照依赖关系，按顺序编译。 

参照《T40 开发指南.pdf》, 编译的 ko 文件放在~/rootfs_uclibc/ext/junzhen 

ISP 驱动：编译生成拷贝到 ~/rootfs_uclibc/usr/ext/junzhen/tx-isp-t40.ko 

sensor 驱动：编译生成拷贝到~/rootfs_uclibc/usr/ext/junzhen/sensor_gc2053.ko 

avpu 视频编码驱动：编译生成拷贝到~/rootfs_uclibc/usr/ext/junzhen/avpu.ko 

图像效果文件： 

路径： 

*\ISVP-T40-1.1.1-20220120\software\sdk\Ingenic-SDK-T40-1.1.1-

20220120\resource\sensor_settings_t40 

选择并拷贝到 ~/rootfs_uclibc/etc/sensor/gc2053s1-t40.bin 和 gc2053-t40.bin 

 
Audio 驱动：编译生成拷贝到~/rootfs_uclibc/usr/ext/junzhen/audio.ko 

 

4.4 Squash 文件系统 

若需要修磁盘分区，可在/rootfs_uclibc/etc/init.d/rcS 添加如下修改： 

【 

 route add default gateway 192.168.0.1 

 mount tmpfs /tmp -t tmpfs 

 mount –t jffs2 /dev/mtdblock3 /usr/samples 

 mount –t jffs2 /dev/mtdblock4 /mnt/mtd 

 

 if [ -f /usr/samples/autorun.sh ]; then 

     /usr/samples/autorun.sh &            

fi 

】 

mksquashfs  ~/rootfs_uclibc rootfs.squashfs -b 1024k -comp xz 

生成 rootfs.squashfs 

 

4.5 jffs2 文件系统 

cd ~ 

mkdir samples 

cd samples 



touch autorun.sh 

autorun.sh 文件中添加如下代码： 

【 

#!/bin/sh 

ifconfig eth0 up 

ifconfig eth0 192.168.0.10 

route add default gw 192.168.0.1 eth0 

echo "nameserver 114.114.114.114" > /etc/resolv.conf 

ifconfig lo up 

ulimit -n 100000 

 

#echo "1260" > /sys/class/net/eth0/mtu 

export LD_LIBRARY_PATH='/usr/samples' 

export PATH='/usr/bin:/usr/sbin:/bin:/sbin' 

cd /usr/ext 

telnetd 

 

cd /usr/ext/junzhen 

#insmod audio.ko mono_channel=1 spk_gpio=10   //设置左声道 

#insmod soc-nna.ko 

#insmod rtc_bm8563.ko 

insmod avpu.ko 

insmod tx-isp-t40.ko isp_clk=200000000 

insmod sensor_gc2053_t40.ko 

insmod sensor_gc2053s1_t40.ko 

#insmod GobiNet.ko 

】 

mkfs.jffs2 -r  ~/samples  -o samples.jffs2 -e 0x8000  -s 0x1000 -n 

生成 samples.jffs2 

5、烧写镜像文件 

将 uImage、rootfs.squashfs、samples.jffs2 拷贝到~/hisi/tftpboot 

setenv serverip 192.168.0.209;setenv ipaddr 192.168.0.222;sa; 

(192.168.0.209 虚拟机 ip) 

说明：测试用为了方便只需要烧写 uImage ，rootfs.squashfs 和 samples.jffs2 

 

setenv serverip 192.168.0.209;setenv ipaddr 192.168.0.222;sa;  

 

 mw.b 0x80600000 0xff 0x300000;tftpboot  0x80600000 uImage; sf probe; sf erase 0x100000 

0x300000;sf write 0x80600000 0x100000 0x300000; 

 mw.b 0x80600000 0xff 0x1400000;tftpboot  0x80600000 rootfs.squashfs;sf probe;sf erase 

0x400000 0x1400000;sf write 0x80600000 0x400000 0x1400000; 

 mw.b 0x80600000 0xff 0x700000;tftpboot  0x80600000 samples.jffs2;sf probe;sf erase 



0x1800000 0x700000;sf write 0x80600000 0x1800000 0x700000; 

 

设置启动参数 

set bootargs console=ttyS1,115200n8 mem=128M@0x0 rmem=128M@0x8000000 init=/linuxrc 

rootfstype=squashfs root=/dev/mtdblock2 rw 

mtdparts=jz_sfc:1M(boot),3M(kernel),20M(root),7M(samples),1M(config);sa; 

set bootcmd sf probe\;sf read 0x80600000 0x100000 0x300000\;bootm 0x80600000;sa; 

6、驱动加载 

6.1 手动加载 

刚烧写的 uImage rootfs.squashfs 后，lsmod 查看加载驱动为空。 

 

cd /usr/ext/junzhen/ 

ls 

insmod avpu.ko 

insmod tx-isp-t40.ko isp_clk=200000000 

insmod sensor_gc2053_t40.ko 

insmod sensor_gc2053s1_t40.ko 

 

备注：音频驱动加载设置参数 insmod audio.ko  mono_channel=1 spk_gpio=10 //设置左声道 

6.2 自动加载 

制作 rootfs.squashfs 之前，修改~/rootfs_uclibc/etc/init.d/rcS，修改内容见 4.4 小节。 

制作 samples.jffs2 之前，修改~/samples/autorun.sh,修改内容见 4.5 小节。 

7、编译 sample 

Sample SDK 源码路径： 

*\ISVP-T40-1.1.1-20220120\software\sdk\Ingenic-SDK-T40-1.1.1-20220120\sdk\samples\libimp-

samples 

 

注意事项：根据不同的 sensor 修改 sample-common.h 配置。 

 例如：t40 双 sensor 配置 



 

   

修改配置后再 make。 

生成各个 sample 可执行文件 

 

将需要测试的可执行文件拷贝到~/hisi/tftpboot/目录下，挂载到开发板 

8、图像测试 

8.1 carrier 使用 

详见 t40 开发指南： 

pc 上安装 carrier： 



*\ISVP-T40-1.1.1-20220120\software\sdk\Ingenic-SDK-T40-1.1.1-

20220120\resource\tools_t40\pc\Carrier-V4.0.0 

Linux 下需要拷贝到开发板上： 

*\ISVP-T40-1.1.1-20220120\software\sdk\Ingenic-SDK-T40-1.1.1-

20220120\resource\tools_t40\bin\uclibc\carrier-server 

 

挂载到开发板： 

mount -t nfs -o nolock 192.168.0.209:/home/xstrive   /opt/ 

cp –f /opt/hisi/tftpboot/carrier-server            /usr/samples 

cp –f /opt/hisi/tftpboot/sample-Encoder-video     /usr/samples 

 

双 sensor 执行： 

./carrier-server  --st=gc2053 --st1=gc2053s1 --sensornum=2 --dualmode=4 

单 sensor 执行： 

./carrier-server  --st=gc2053 

8.2 sample 程序测试 

sample-Encoder-video 和 carrier-sever 是相互独立的程序，单独测试出视频。 

运行 sample-Encoder-video ,在/tmp/生成 stream.h265 的视频文件，下载到 pc 端用 vlc 播放。 

 

 

8.3 常见错误及注意事项 

报错 1： 

 

报错 2： 



 
 

运行./carrier-server  --st=gc2053 --st1=gc2053s1 --sensornum=2 --dualmode=4 

报错 3： 

 

检查图像效果文件是否存在 

 



 

 

说明：如果 carrier-server 成为僵尸进程，再执行./carrier-server 会报下面的错误，重启设备 

  
 

注意事项： 

如果 pc 端 carrier 软件只有 second 页有图像： 

(1) 检查硬件连接是否正常 

(2) 检查 pc 软件->Encoder->more control->选中 Enable 

 



 

(3) 尝试重新打开 carrier 软件 

正常情况 main 页和 sencod 页都有图像： 



 


